
Jason A. Hayter, Visiting Assistant Professor of Urban Planning  

Jason Alexander Hayter holds a Bachelor of Arts (with honors) in History and Government from the University of Texas at Austin 
and a Master of Community and Regional Planning degree from the University of Oregon. He is currently a doctoral candidate in 
the Department of City and Regional Planning at the University of California, Berkeley.  His areas of research interest include 
urban design, environmental planning, cultural landscape studies and local governance, with a special focus on the physical, 
functional, and cultural interactions between the built and natural environments. 

During the Fall 2009 semester Jason will be teaching Planning Theory and Perspectives (PLN 605) and Geographic Applications 
of Remote Sensing (PLN 580). 

                         

                     

 


